Przedmiar robot

Podstawa nakfadu, opis pozycji, wyliczenie ilosci robét llosé ]Krot. |Jedn.

1 Roboty przygotowawcze

1.1 KNNR 1/111/1
Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
1,000

1,000000
1,00 1,00 km

2 Podbudowa

2.1 KNNR 6/101/3 (1)
Koryta wykonywane na catej szerokosci jezdni i chodnikéw, mechanicznie, gtebokosé do 30-cm, kategoria gruntu
lI-VI, réwniarka + walec wibracyjny
1000*5,0 = 5 000,000000
5 000,000| 5 000,000 m2

2.2 KNNR 6/103/3 (1)
Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonywane mechanicznie, kategoria
gruntu 11-VI, walec wibracyjny
1000*5,0 = 5 000,000000
5000 5 000 m2

2.3 KNNR 6/111/2 (1)
Podbudowy z gruntu stabilizowanego, cementem 25-kg/m2, warstwa po zageszczeniu 15-cm
1000*5,0 = 5 000,000000
5 000,000/ 5000,000 m2

2.4 KNNR 6/113/1
Podbudowy z kruszyw tamanych, warstwa dolna, po zaggszczeniu 10-cm
1000*5,0 = 5 000,000000
5000,00| 5000,00 m2

2.5 KNNR 6/113/5
Podbudowy z kruszyw tamanych, warstwa gérna, po zageszczeniu 10-cm
1000*5,0 = 5 000,000000
5 000,000/ 5 000,000 m2

3 Roboty Wykonczeniowe

3.1 Kalkulacja wiasna
Obstuga geodezyjna, inwentaryzacja powykonawcza
1 = 1,000000
1 1 kpl




